SPECYFIKACJA TECHNICZNA
robot drogowych przy przebudowie drogi gminnej 400302 Miréw- Mirow Stary,

budowa chodnikow i zjazdéw na posesje gospodarstw

.  Roboty ziemne. Podbudowa.

1. Roboty pomiarowe
W ramach robét pomiarowych Wykonawca zobowigzany jest do wytyczenia chodnika,
przeniesienia punktéw geodezyjnych kolidujagcych z prowadzonymi robotami, sporzadzenia
inwentaryzacji powykonawczej przez uprawnionego geodete w trzech egzemplarzach oraz
wykonanie pomiaréw kontrolnych, o ktérych mowa w pkt. IV-1b niniejszej specyfikacji.
2. Roboty ziemne
Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-S-02205
3. Warstwa ods aczajaca
Podsypke z piasku wykona¢ zgodnie wg normy PN-B-11113
4. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem o Rm= 1,5 Mpa i o Rm=5 Mpa
Podbudowe zjazdéw o nawierzchni z kostki betonowej w ciggu chodnika nalezy wykonaé¢ z
gruntu ( dowiezionego na budowe ) stabilizowanego cementem o wytrzymato$ci na $ciskanie R28=5
Mpa. Pod budowe chodnikéw o nawierzchni z kostki betonowej nalezy wykona¢ z gruntu
( dowiezionego na budowe ) stabilizowanego cementem o wytrzymato$ci na $ciskanie R28=1,5Mpa.
Stosowane materiaty, mieszanka gruntowo -cementowa, wykonana podbudowy powinny spetniac
wymagania normy PN-S-96012/97. Wedlug powyzszej normy nalezy prowadzi¢ takze pielegnacije
podbudowy. Mieszanke mozna uktada¢ recznie, a przy zageszczaniu stosowac ptyte wibracyjng
( zageszczarke ptytowa ). Przed przystgpieniem do robét nalezy przedlozyé Zamawiajacemu
recepture celem zatwierdzenia.

Il.  Kraw ezniki, chodniki, nawierzchnia z kostki brukowej.

1. Kraw ezniki
Stosowane krawezniki wibroprasowane winny spetniaé wymagania normy BN-80/6775-04.
Krawezniki nalezy ustawi¢ na tawie betonowej z oporem z betony B-10, ufozonej na podsypce
piaskowej grubosci 10 cm, tawe nalezy wykona¢ na szerokos$¢ przewidziang w projekcie, w
deskowaniu. Do ustawienia kraweznikow Wykonawca moze przystgpi¢ po zatwierdzeniu przez
Zamawiajgcego stosowanych wyrobow.
2. Chodniki
Chodniki nalezy wykonac¢ z kostki betonowej kolorowej wibroprasowanej grubosci 6 cm na
podsypce cementowo - piaskowej o grubosci 3 cm; podbudowie gruntu stabilizowanego cementem o
Rm=1,5Mpa grubosci 12 cm i podsypce piaskowej grubosci 10 cm. Stosowana kostka, winna
spetnia¢ wymagania normy BN-80/6775-03-01. Obrzeza chodnikowe wibroprasowane 8x30x100
winny spetnia¢ wymagania normy BN-80/6775-03-04. Do ukiladania chodnikéw, Wykonawca moze
przystapi¢ po zatwierdzeniu przez Zamawiajgcego stosowanych wyrobow.
3. Nawierzchnia zjazdéw
Nawierzchnie zjazdobw w ciggu chodnika nalezy wykonaé 2z kostki betonowej
wibroprasowanej szarej grubos$ci 8 cm, na podsypce cementowo - piaskowej grubosci 3 cm,
podbudowie z gruntu stabilizowanego cementem o Rm=5Mpa grubo$ci 12 cm i podsypce piaskowej

grubosci 10 cm. Pozostalg czes¢ zjazdu nalezy wykona¢ z kruszywa tamanego niesortowanego,



grubos¢ warstwy 10 cm, na podsypce piaskowej grubosci 10 cm. Stosowana kostka y*inna spetnia¢
wymagania” normy BN-80/6775-03/01. Do uktadania kostki Wykonawca moze przystgpi¢ po

zatwierdzeniu stosowanych wyrobéw przez Zamawiajacego.

I1l. Oznakowanie robot

Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania odcinka rob6t, zmian organizacji ruchu na
czas wykonania robo6t i ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na obszarze wykonanego
oznakowania, W ramach powyzszego nalezy wykona¢:

a) projekt czasowej organizacji ruchu na czas robét zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 23.09.2003r w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania na drogach oraz
wykonaniu nadzoru nad tym zarzgdzeniem ( Dz. U. z 2003r nr 177 p6z. 1720 ).

b) dokona¢ oznakowania terenu robo6t zgodnie z zatwierdzonym projektem czasowej organizaciji
ruchu.

c) wykonaé¢ wszelkie inne prace, roboty wynikajace z uzgodnionego projektu czasowej organizacji
ruchu ( drogi tymczasowe, objazdy itp.).

d) w okresie trwania rob6t ( do czasu oddania drogi do ruchu ) utrzymywac¢ w stanie sprawnosci
oznakowanie robot, o ktdrym mowa w pkt. b oraz wykonane obiekty, roboty, o ktérych mowa w pkt. c.
e) po wykonaniu docelowej organizacji robo6t, zlikwidowa¢ czasowe oznakowanie terenu oraz
obiekty ( drogi tymczasowe, objazdy itp.). Uzyskane z likwidacji materiaty, urzgdzenia stanowig

wiasnos¢ Wykonawcy ( znaki, ptyty drogowe, kruszywo drogowe itp.).

IV. Kontrola jako $ci, przedmiary, odbiory.

1. Kontrola jako s$ci rob6t
a) Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przez wiasne laboratorium petnego zakresu badan
przewidzianych w /w normach. Badania obejmujg caly proces budowy i powinny byé wykonane z
czestotliwoscig okreslong w/w normach i gwarantujgcg zachowanie jakosci robét oraz gdy zazada
tego Inspektor Nadzoru. Niezaleznie jak w/w badan roboty kontrolowane bedg przez laboratorium
Zamawiajacego.
b) W ramach pomiaréw kontrolnych Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przez
uprawnionego geodete niwelacji: podtoza ( koryta ) drogi, warstwy odsaczajacej, warstw podbudowy,
kraweznikéw. Niwelacje nalezy wykona¢ co 25 m i w punktach charakterystycznych profilu - przy
lewym i prawym krawezniku ( krawedzi) oraz osi drogi. Niezaleznie od w/w pomiaréw roboty
kontrolowane bedg przez geodete Zamawiajacego.
¢) Wykonawca obowigzany jest do posiadania na terenie budowy nastepujacego wyposazenia:

- formy do prébek betonowych,

- niwelatora,

- faty (4 m) z klinami.
d) Dokumentacja wynikbw pomiaréw i badan,
Wszystkie wyniki badan i pomiaréw muszg by¢ opracowane w sposéb uzgodniony z Zamawiajgcym.
Dokumenty te stanowig integralng czes¢ operatu kolaudacyjnego robdét. Nalezy je sporzadzi¢ w

dwéch egzemplarzach - oryginat dla Zamawiajacego i kopia dla Wykonawcy.



2. Obmiar robot
Jednostki obmiarowe asortymentu robdt okreslone s w kosztorysie robdt. Obmiar robot
polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych rob6t. Obmiar robét obejmuje roboty
okreslone w umowie oraz nieprzewidziane, ktérych potrzebe wykonania uzgodniono pomiedzy
Wykonawcg 3 Zamawiajacym. Zakres robét nieprzewidzianych podlega zatwierdzeniu przez

Zamawiajacego.

3. Odbiory robot
Postawa oceny jakosci i zgodnosci robét z umowa beda badania i pomiary prowadzone w
czasie realizacji obiektu jak i po zakonczeniu robét oraz ogledziny wizualne dokonane podczas
odbioru.
Odbiory rob6t - elementéw bedg przeprowadzone po dokonaniu i przediozeniu przez Wykonawce
badan, atestéw oraz pomiaréw kontrolnych w/w normach.
Odbiér koncowy bedzie przeprowadzony po przedtozeniu przez Wykonawce operatu kolaudacyjnego

robot.



